Robotino atszerelési utmutato
Feladat:

Tegyik a Robotino-t alkalmassa halézati kabellel torténé kommunikaciora.
Ehhez a burkolat alatt elhelyezkedé AccessPoint-ot (tovabbiakban AP) ki kell
szerelniink és a Robotino-n kiviil elhelyezett halézati csatlakozéhoz kell
kotnunk.

Az atszerelés lépéseit fotdkkal illusztraljuk. Kérjik a lépéseket el6szor
figyelmesen atnézni, majd az alapvetd érintésvédelmi és balesetvédelmi
eléirasokat betartva végrehajtani a feladatot. Célunk, hogy a hallgaték
megismerkedjenek a Robotino bels6 felépitésével.

A leiras talan ,,szajbaragoésra” sikerult, de fontosnak tartottuk ezt a félreértések

elkeruilése érdekében. Ne feledjlik, hogy a Robotino draga berendezés!

1. lépés
Kapcsoljuk ki a Robotino-t és huzzuk ki az USB kamerat az elélapbdl!




2. lépés
Oldjuk a vezérlét tartalmazé burkolat csavarjait.




3. lépés
Helyezziik az asztalra a robot dobozaban talalhaté szivacs kitolté anyagot.




4. lépés
Helyezziik ra vezérléegységet, majd vegyiik ki a sorkapocslécet. Célszerii

elészor oldaliranyu erét kifejteni, majd billegé mozdulatokkal kiemelni a
modulokat.




7. lépés
Emeljiik ki a CF kartyat.




8. lépés
Vegylk ki a burkolat oldalan talalhaté belsé kulcsnyilasu csavarokat.




9. lépés
Ovatosan emeljiik le a burkolatot. Fokozottan iigyeljiink arra, hogy a
halézati csatlakozénal a burkolat akadni fog.
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A burkolatot kissé oldalra kibillentve leemelhetjlik az alaplaprol.




10.1épés
Szabaditsuk ki a szaggatott vonallal jeldlt AP-t. Hazzuk le az USB tapkabelt.
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11.1épés
Szereljuk ki az AP leszorité konzolt.




12.1épés
Emeljlik ki az AP-t, huzzuk ki az UTP kabelt.




13.1épés
Csatlakoztassuk az AP-rél lehuzott UTP kabelt az elélapi UTP csatlakozé
belsé részéhez.
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14.1épés
Az AccessPoint USB tapkabelét csatlakoztassuk az alaplapi csatlakozéba
és a masik végét engedjiik ki a fém burkolat ovalis kivagasan keresztiil.

15.1épés
Lassan, de hatarozottan illessziik vissza vezérl6dobozt, ligyelve az
egymasba csuszé elektromos csatlakozéokra. Ezutan szereljiik 6ssze a
robotot.
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Alaphelyzetben a Robotino routere AccessPoint izemmoddban van. Ez azt
jelenti, hogy a robot altal létrehozott WLan-hoz kapcsolédhat a

szamitégépunk. A versenyen a Robotinok CLIENT uzemmaédban
(kozépallas) fognak dolgozni.

16.1épés

Helyezziik be az AP-t a fotén lathato fészekbe.'
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17.1épés

Jo munkat!
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